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	RESUMEN

	Los planeadores submarinos, más conocidos como “ocean gliders”, son pequeñas embarcaciones submarinas no tripuladas que disponen de un sistema de propulsión de muy bajo consumo que les confiere una gran autonomía utilizando baterías eléctricas ligeras.

La mayoría de los vehículos submarinos utilizan hélices para moverse en el agua. Los vehículos propulsados con hélices son rápidos, pero requieren una gran energía para mantener su velocidad. Los planeadores submarinos se mueven cambiando su flotabilidad, produciendo un cambio tal en su densidad que los convierta en más densos o menos densos que el agua del mar que los rodea. Ese cambio de flotabilidad provoca el hundimiento y la flotación del planeador submarino en el océano. Cuando el planeador submarino sube y baja, sus alas generan un movimiento de avance. Los planeadores submarinos pueden planear tanto cuando suben como cuando bajan.

En una configuración típica, un planeador submarino cambia su densidad moviendo un pistón pequeño. Como la densidad es el cociente entre la masa y el volumen, y la masa del planeador submarino es constante, basta con modificar el volumen  moviendo el pistón. Una pequeña variación del volumen (como de media taza) es suficiente para que el planeador suba y baje surcando los mares. En esta competición serán bienvenidos otros tipos de configuraciones para los planeadores submarinos.

Los objetivos de esta competición académica internacional son:

• Promover el desarrollo de los planeadores submarinos.

• Involucrar a los estudiantes universitarios en el diseño de planeadores submarinos.

•
Optimizar los diseños de los planeadores submarinos.

•
Obtener nuevas ideas para la aplicación científica o empresarial de los planeadores submarinos en el futuro.

Esta competición es internacional y en ella se diseñarán modelos conceptuales de planeadores submarinos guiados por radio control, de acuerdo con los requerimientos de las bases de la competición, teniendo presente las aplicaciones futuras de los planeadores submarinos.
La competición constará de 8 fases, con el siguiente calendario:

Fase 1. Inscripción 
 
Hasta el 15 de junio de 2011

Fase 2. Presentación del proyecto
Hasta el 02 de septiembre de 2011

Fase 3. Proclamación de los finalistas 
23 de septiembre de 2011

Fase 4. Fabricación
Hasta el 14 de diciembre de 2011

Fase 5. Entrega de los planeadores submarinos
14 de diciembre de 2011

Fase 6. Ensayos preliminares
14 de diciembre de 2011

Fase 7. Competición
15 de diciembre de 2011

Fase 8. Proclamación de ganadores y entrega de premios
16 de diciembre de 2011
Existen 4 categorías de premios:

1. Premios UPM a la optimización del diseño

Pimer premio: 1.200,00 Euros

Segundo premio: 900,00 Euros

2. Premios Dassault Systèmes

Todos los equipos premiados serán también premiados con licencias educacionales y cursos online de las herramientas de diseño de Dassault Systèmes.

Dassault Systémes premiará al equipo español que major haya aplicado las soluciones PLM, con una visita a sus instalciones en Francia.
3. Premio UPM a la mejor idea para la aplicación científica o empresarial de los planeadores submarinos.
Premio: 1.000,00 Euros

4. Premio SOCIB a la mejor innovación tecnológica
Consistente en un viaje a Mallorca para participar en una misión de planeadores submarinos de ICTS SOCIB, junto a investigadores de SOCIB e IMEDEA.
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